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PRÁCTICA 10 
 
 Se desea realizar un programa para el microcontrolador 80C537 que implemente  la máquina de 
estados de la figura.  
 
-En el estado 0 se está mientras que no se active el pulsador conectado al terminal P3.2. Se pasará al 
estado 1 cuando la variable SEL valga “1”, y al estado 2 cuando la variable SEL valga “0”. 
-En el estado 1 los LEDs conectados al terminal P1 deben parpadear 10 veces cada segundo, y cuando 
finalice el parpadeo se debe pasar al estado 0. 
-En el estado 2 se realiza una cuenta atrás en segundos desde el valor cargado en los 
microinterruptores conectados al puerto P0. Al finalizar la cuenta atrás se debe pasar al estado 0. 
 
Los microinterruptores sirven para cargar el valor de partida (en unidades de segundos) de la cuenta 
atrás y su valor será un número entre 0 y 99 codificado en BCD empaquetado. 
 
La cuenta atrás en el estado 2 debe ir mostrándose en los visualizadores conectados al puerto P2  
 
Se debe resolver el problema programando una máquina de estados. Además no se deben usar 
interrupciones. 
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